Rozdzial I1I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Branza elektryczna

Przedmiot zamowienia :

REMONT WEWNETRZNEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ 1
WYKONYWANI INSTALACJI TELETECHNICZNEJ 1
KOMPUTEROWEJ W BUDYNKU URZEDU MIEJSKIEGO W
PIENIEZNIE

Adres i miejsce wykonania robot:
14-520 PIENIEZNO ul. Generalska 8
Budynek Urze¢du Miejskiego

Inwestor :
Urzad Miejski w Pieni¢znie
14-520 Pieni¢zno ul. Generalska 8

Klasa i kategorie robot wg .CPV :

Grupa CPV:
45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasa CPV:
45310000-3 — Prace dotyczace wykonywania instalacji elektrycznych.

Kategoria CPV:

45311000-0 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz
opraw elektrycznych.

45314000-1 — Instalowanie sprze¢tu telekomunikacyjnego.



OPIS

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru : modernizacji wewnetrznej instalacji elektrycznej 230 V i oswietlenia
pomieszczen oraz wykonanie instalacji teletechnicznej i komputerowej w budynku
Urzedu Miejskiego w Pieni¢znie przy ul. Generalskiej 8, na kondygnacjach : piwnica,
parter, pietro I, pigtro II .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng :

1.3.1 - dotyczacych wykonania wewnetrznej instalacji elektrycznych o napieciu Un = 230/400 V:
a) wewnetrzna linia zasilajaca rozdzielnice wnetrzowe : TB-1, TB-2, TB-3, TB-4
b) montaz rozdzielnic wnetrzowych : TB-1, TB-2, TB-3, TB-4
c) instalacja o$§wietlenia ogolnego
d) instalacja gniazda wtykowych
e) wykonanie instalacji wyréwnawczej — uziemiajace;j
f) wykonanie pomiardow elektrycznych : skutecznosci samoczynnego szybkiego

wylaczania zasilania, pomiaru rezystancji uziemienia, stanu izolacji przewodow

g) demontaz istniejacej wewngetrznej instalacji oswietleniowej 1 gniazdkowej 230 V
h) demontaz istniejacych tablic ; TG/TL, TP1 , TP2
1) demontaz istniejacej wewngtrznej linii zasilajacej

1.3.2. - w zakresie robot teletechnicznych 1 komputerowych:
a) instalacja telefoniczna (ulozenie przewoddow)
b) instalacja komputerowa (ulozenie przewodow)
¢) montaz kompletnych gniazd (2xRJ45) dla stanowisk komputerowych

1.4.0Kkreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z Projektem Budowlano-
Wykonawczym Pt. ,, Modernizacja wewngtrznej instalacji elektrycznej 1 wykonanie instalacji
teletechnicznej 1 komputerowej w budynku Urzedu Miejskiego w Pienigznie”.

1.5.Wymagania dotyczace robot
1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot
» Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng 1 zaleceniami Inwestora.
» Prace montazowe i demontazowe wykonawca winien prowadzi¢ tak by minimalnie
kolidowaly z funkcjonowaniem Urzedu Miejskiego tzn. nie utrudnialy pracy biurowej
1 obstugi klientow. Harmonogram uzgodni¢ z uzytkownikiem przed rozpoczgciem
prac.

2. MATERIALY

Przewody kabelkowe, teletechniczne i1 urzadzenia elektryczne powinny mie¢ certyfikat na
zgodnos$¢ z obowiazujacymi przepisami i normami PN 1 CE.

PN/JEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych



PN-EN 12464-1 Oswietlenie elektryczne

ZESTAWIENIE MATERIALOWE:

2.1. - Instalacje elektryczne;
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szafka rozdzielcza podtynkowa z drzwiczkami + zamek, 36 jednostek modutowych,
In 63A, obudowa PCV ( 585x350x95) o IP 30 =1 kpl

szafka rozdzielcza podtynkowa z drzwiczkami + zamek, 24 jednostek modutowych,
obudowa PCV (1 460x350x95) o IP 30 =2 kpl

skrzynka rozdzielcza natynkowa z drzwiczkami + zamek, 12 jednostek modutowych,
obudowa PCV ( 220x2750x140) o IP 65 =1 kpl

rura izolacyjna RVS 36 mm (3m) = 2 szt

ztacza do rur RVS 36 =2 szt

listwa Scienna LN 32.15,=14m

przewdd typu LgY 1x16 mm® / izolacja 500 V , dlugo$é = 24. m

przewdd kabelkowy typ YDYzo 5x10 mm® izolacja 750 V , dlugos¢ = 10 m
przewdd kabelkowy typ YDYzo 5x4 mm” izolacja 750 V , dlugo$¢ = 5 m

przewdd kabelkowy typ YDYzo 3x2,5 mm’ izolacja 750 V , dlugos¢ = 900 m
przewod kabelkowy typ YDYzo 3x1,5 mm’ izolacja 750 V , dlugos¢ = 300 m
przewdd kabelkowy typ YDYzo 4x1,5 mm’® izolacja 750 V , dlugos¢ = 130 m
puszki instalacyjne odgat¢zne PO 80 , pod tynk = 60 szt.

pierécienie zaciskowe 4x2,5 mm® =60 szt.

puszki instalacyjne koncowe PK 60 , pod tynk = 170 szt.

facznik instalacyjny 1-bieg./ 6 A, pod tynk =22 szt.

facznik instalacyjny 3-bieg./ 6 A (Swiecznikowy ), pod tynk =31 szt.

facznik instalacyjny 3-bieg./ 6 A (schodowy ), pod tynk = 7 szt.

gniazdo wtyczkowe 230 V /2xP+Z 10 A pod tynk, ze stykiem ochronnym PE = 102
szt

gniazdo wtyczkowe 230 V / 1xP+Z 10 A x 1 bryzgoszczelne o IP 55, ze stykiem
ochronnym PE =9 szt.

facznik instalacyjny 1-bieg./ 6 A, bryzgoszczelny o IP 55 =11 szt.

facznik instalacyjny 3-bieg./ 6 A, (Swiecznikowy) bryzgoszczelny IP 55 =1 szt.
puszki instalacyjne odgal¢zne PO 4x2,5 , na tynk bryzgoszczelny IP 55 =13 szt
oprawa o$wietleniowa wnetrzowa - swietlowkowa nasufitowe o IP 65 PHILIPS typu
TCW 085 - 1x18 W z kloszem = 19 szt.

oprawa o$wietleniowa wnetrzowa — §wietlowkowe do nabudowania o IP 20 PHILIPS
typu TCS 398 - 2x18 W z odbty$nikiem = 6 szt

oprawa o$wietleniowa wnetrzowa — §wietlowkowe do nabudowania o IP 20 PHILIPS
typu TCS 398 - 2x18 W z odbty$nikiem + modutl §wiecenia awaryjnego = 4 szt.
oprawa o$wietleniowa wnetrzowa - swietlowkowa do nabudowania o IP 20 PHILIPS
typu TCS 398 - 4x18 W z odbty$nikiem = 37 szt.

swietlowka TLS — 16 mm/ 18 W = 187 szt

oprawa oswietleniowa wngtrzowa - zarOwkowa 1x 60 W =24 szt.

oprawa os$wietleniowa bryzgoszczelna z kloszem - zaréwkowa 1x 60 W = 2 szt.
wentylator kanatowy fi 100 / S 300-500 W/230 V = 6 szt

wylaczniki nadmiarowo-pradowe typu S 301 z charakterystyka B , o pradzie In= 10 A
/1z 6 kKA, ilo§¢ =20 szt

wylaczniki nadmiarowo-pradowe typu S 301 z charakterystyka B , o pradzie In=13 A
/ 1z 6 kA, ilo$¢ = 6 szt

wylaczniki nadmiarowo-pradowe typu S 312/3P z charakterystyka C , o pradzie In =
20 A/1z 6 kA, ilos¢ =1 szt



35. wylaczniki pradowe typu FR 103/3P, o pradzie In=63 A /400 V, ilos¢ = 3 szt

36. wylacznik ochronny ré6znicowo-pradowy z modutem napadowym typu P 312/ Idn =
30mA,o0In=10 A, iloS¢ = 6 szt.

37. wytacznik ochronny ré6znicowo-pradowy z modutem napadowym typu P 304/4P Idn =
30mA,o0In=10 A, iloS¢ =1 szt.

38. listwa S-3.19.10

39. listwa LZG 5x16

40. ochronniki przeciw przepigciowe typ S 304 /C 20/ Up 1,2kV /125 kA 1ilo$¢ =4 szt

41. uziom ochronny pretowy fi 14,3 mm , typu GALMAR 1lo$¢ = 6 m

42. glowiczka fi 14,3 =1 szt

43. zlaczka fi 14,3 = 3 szt

44. grot f1 14,3 =1 szt

45. przewdd PE ( bednarka ocynk 20x4 mm) dtugos¢ = 10 m

46. listwa zaciskowa LZG 5x16 mm ,, N+PE” ilo$¢ = 3 szt

47. przewdd 1- zylowy DYzo 1x10 mm® dlugo$é = 15 m

48. mne ; kotki rozporowe, zaprawa tynkarska , gips itp.

2.2. —instalacja teletechniczna 1 komputerowa :
1. przewod teletechniczny 1 komputerowy typu S-FTP, (2x0,5 ) =3140 m
2. gniazdo teletechniczne 2xRJ 45 , = 62 szt
3. rurki ostonowe = 12 m

3. SPRZET

Sprzet typu elektronarzedzia o napigciu Un = 230 V, II kl. ochronnos$ci , przedluzacze
zasilajace w energi¢ elektryczng o Un 230 V, o izolacji 500 V 1 o stopniu ochrony IP 55.
Narzedzia r¢czne musza spetnia¢ podstawowe wymogi b.h.p. Drabinki monterskie typu
rozstawne dostosowane wielkoscia do pomieszczenia. Narzedzia monterskie atestowane na
napigcie Un 1000V.

Zabronione jest uzywanie sprz¢tu i narzedzi nie atestowanych !!!!

4. TRANSPORT

Samochod dostawczy odpowiadajacy wymogom pod wzgledem typow, gabarytow 1 ilosci
materiatow zawartych w projekcie B-W oraz w ST.

W czasie transportu, zaladunku i1 wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej 1
urzadzen rozdzielczych, nalezy przestrzega¢ zalecen ich wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne — podstawy prawne

a) nalezy stosowac si¢ do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 23-06-2003rok,
w sprawie informacji dotyczace] bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia (Dz. U. z dn. 10 lipca 2003 r nr 120 poz. 1126 ,
Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane rozdz. 3 art. 20.1 pkt.).

b) nalezy stosowac si¢ do Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 26
wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoOlnych przepisow b.h.p. rozdz. 6 B — roboty
budowlane, rozbidorkowe, remontowe i montazowe prowadzone bez wstrzymania
ruchu zaktadu pracy lub jego czesci § 82 1 83.

c) zapoznac si¢ z Informacja BIOZ zawartej w Projekcie Budowlanym — Wykonawczym

d) przestrzega¢ przepisoOw b. h. p. na placu budowy 1 w zakresie wykonywania prac
montazowych 1 demontazowych instalacyjnych



€)
f)

stosowanie srodkow ochrony osobiste;j
stosowanie instruktazu na stanowisku w zakresie bezpieczenstwa wykonywanej pracy

5.2. Wymagania szczeg6lne wykonywania instalacji elektrycznych i teletechnicznych
5. 2. 1. Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych bez wzgledu na rodzaj 1
sposoOb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:

a)
b)
©)
d)
€)
f)

2)
h)

i)

trasowanie 1 lokalizacja punktéw odbioru energii E

przejscia przez $ciany 1 stropy

uktadanie przewodow kabelkowych

faczenie przewodow w puszkach odgateznych

montaz opraw o$wietlenia elektrycznego

montaz rozdzielnic elektrycznych wnetrzowych

montaz osprzetu elektrycznego

przylaczenie istniejacych odbiornikow energii E, po dokonaniu odbioru
czeSciowego i wykonaniu niezb¢ednych pomiarow elektrycznych
instalacja ochronna przed porazeniem pradem elektrycznym,

5.2.2. Przy wykonywaniu instalacji teletechnicznych wngtrzowych metoda pod tynk nalezy
przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe ;

a)
b)
©)
d)

trasowanie 1 lokalizacja punktéw odbioru impulsu
przejscia przez §ciany 1 stropy

uktadanie przewodow - skretkowych

osadzenie osprz¢tu (gniazd)

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania

a)
b)

©)

Zapoznanie brygady monterskiej z zakresem projektowym

Udzielanie instruktazu pracownikom przez kierownika rob6t lub brygadziste co do
sposobu wykonania zadania

Przestrzeganie zasad 1 przepisow technologii uktadania instalacji elektrycznej i
teletechniczne;

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robot

a)
b)

©)

Sprawdzanie wyrywkowe w trakcie montazu, wykonywane przez kierownika robot
lub brygadzistg

Po zakonczeniu robodt, przed ich odbiorem wykonawca jest zobowiazany do
przeprowadzenia prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych

robot wraz z dokonaniem niezbgdnych pomiaréw elektrycznych i prob uruchomienia
poszczegbdlnych obwodow instalacji, urzadzen itp.

Nalezy wykona¢ sprawdzanie odbiorcze instalacji — zgodnie z PN/E-05003.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

>

>

>

Zakres prac projektowany jest podzielony na 4 etapy tj. kondygnacje w budynku :
piwnica, parter, pigtro-I, pigtro —I1.

Obmiar zakresu faktycznie wykonywanych robot w zakresie zgodnos$ci z Projektem
B-W, Przedmiarem Robdt mierzy¢ w jednostkach ustalonych w Kosztorysie
Ofertowym lub Slepym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca w obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Inwestora



» O zamiarze wykonania obmiaru wykonawca powiadamia zainteresowanych, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

» Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiarow.

> Blad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze , w Kosztorysie Slepym
lub Projekcie B-W lub w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia rob6t w danym zakresie.

» Korekty i rozbieznosci powinny by¢ obmierzone i opisane w protokole rozbieznosci.

7.2. Sprzet pomiarowy
Sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedzie akceptowany przez
Wykonawcg, Inspektora Nadzoru, Inwestora.

7.3. Czas ( okres) przeprowadzenia obmiaru
1. Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
elementéw okreslonych w Umowie lub Kontrakcie
2. Roboty podlegajace zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
3. W przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w pracach montazowych, uprzednio
okreslonych wspolnie przez : Wykonawcg, Inspektora Nadzoru, Inwestora.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiory robot podlegaja nastgpujacym etapom:

a) elementy instalacji ktore technologicznie podlegajace zakryciu (tynkiem)

b) odbidr czgsciowy okreslony w ; Umowie lub Kontrakcie i1 ze wzgledu na czynna pracg
Urzgdu Miejskiego

¢) odbior koncowy

d) odbiodr pogwarancyjny

Adnotacje
8.1. Odbior robot ulegajacych zakryciu

a) Odbior robdt montazowych podlegajacych zakryciu polega na dokonaniu oceny jakosci i

zgodnosci z technologia. Odbior wykonywa¢ w czasie umozliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

b) Odbioru robot dokonuje Kierownik Robot, co dokumentuje wpisem do Dziennika
Budowy.

8.2. Odbior czesSciowy

a) Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ jesli zawarta Umowa Kontraktowa go przewiduje i
zgodnie z ustaleniami zawartymi z Uzytkownikiem — Inwestorem, ze wzgledu na
konieczno$¢ utrzymania czynnej pracy Urzedu Miejskiego.

b) Odbidr czg$ciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot, na tych
samych zasadach jak przy odbiorze ostatecznym.

8.3. Odbior ostateczny robot

a) odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w zakresie
projektowanym sprawdzeniu ilo$ci , jakosci 1 wartosci.

b) zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie oznajmiona przez
wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy 1 bezzwlocznym powiadomieniem o tym
fakcie Inspektora Nadzoru 1 Inwestora.

c) odbior ostateczny nastapi w terminie okreslony w Umowie Kontraktowej, liczac od dnia
wplynigcia pisemnego powiadomienia do Inwestora.



d)

e)

f)

2

h)

i)
)

k)

D

odbioru ostatecznego robot dokona Komisja Odbiorowa powolana przez Inwestora —
Zamawiajacego, w obecnos$ci zainteresowanych stron.
Wykonawca obowigzany jest przedlozy¢ Komisji Odbiorowe; ;

» kompletng Dokumentacj¢ Projektu Budowlanego z naniesionymi ewentualnymi
zmianami na rysunkach i planach.
protokoty z wynikami badan 1 pomiaréw elektrycznych, w szczeg6lnosci badan
ochrony od porazen pradem elektrycznym.
certyfikaty 1 Swiadectwa jako$ci na zamontowane materialy 1 aparaturg elektryczna
oswiadczenie kierownika robot o zakonczeniu funkcji
ksiazke obmiarow robot dodatkowych (jezeli wystapia)
protokot rozbieznosci (jezeli wystapi)
Dziennik Budowy (Remont)

YVVVVY 'V

W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych, w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1
poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Iub
uzupehniajacych, nieukonczenia jednego z etapow okreslonych w Umowie, komisja
przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru.

W  przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od jakosci wymaganej Dokumentacja
Projektowa, normami i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo uzytkownikow, komisja dokona potracen
finansowych, oceniajac pomniejszona wartos¢ w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

Podstawowym dokumentem stwierdzajacym dokonania odbioru ostatecznego robdt jest
protokot odbioru koncowego wg. obowiazujacego wzoru .

W przypadku, gdy wg komisji, przedlozone dokumenty uzna za niekompletne lub
nieprawidlowo przygotowane, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego.

Wszystkie zarzadzone i zapisane przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace
beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora - Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

a) Odbior pogwarancyjny nalezy dokona¢ przed uplywem okresu gwarancyjnego
okreslonego w protokole koncowym.

b) Polega on na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad 1 usterek
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym
ustalonym w protokole koncowym.

c) Odbior dokonaé na podstawie oceny wizualnej 1 stwierdzeniu sprawnosci instalacji 1
urzadzen zabudowanych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogoélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.



Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad
wszystkie czynno$ci, wymagania i1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone
zakresem w 1 w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Techniczne;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu 1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

9.2. PlatnoSci

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie faktur VAT z wyszczeg6Inionym elementem robot
wg. zbiorczego zestawienia elementow zawartym w Kosztorysie Ofertowym z dotaczony
protokotem odbioru czg$ciowego, zgodnie z niniejsza ST.

10. PRZEPISY WIAZACE

= Ustawa z dn. 7 lipca 1994 , Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94

= . Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca w sprawie informacji
dotyczace] bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa 1 ochrony
zdrowia”.

= Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych” wyd. SEP 2006 rok.

= ,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17-09-1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych”.

=  PN-IEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

=  PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

= PN-EN 12464-1 Oswietlenie elektryczne

=  PN-EN 60598-1 Oprawy o$wietleniowe
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